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Pobierz aplikacje!

Inteligentny robot odkurzajacy z podwdjnym aktywnym mopem
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INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

PRZED UZYCIEM PRODUKTU UWAZNIE PRZECZYTAJ TE INSTRUKCJE

UWAGA!
Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos$¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajace
z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

Ograniczenia w uzytkowaniu

« Produkt moze by¢ uzywany przez dzieci od 8. roku zycia oraz osoby o obnizonych
zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych albo nieposiadajace
doswiadczenia i wiedzy, jezeli beda one pod nadzorem lub zostang poinstruowane
o0 bezpiecznym uzytkowaniu produktu i zrozumiejg zwigzane z tym zagrozenia.
Dzieci nie powinny bawi¢ sie tym produktem.

« Produkt jest przeznaczony wytacznie do odkurzania podtdég wewnatrz pomieszczen;
nie nalezy go uzywac na zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtoga (np. meble,
poduszki), ani w $rodowisku komercyjnym lub przemystowym.

« Produkt przeznaczony jest do uzytku wytacznie w temperaturach miedzy 0°C a 40°C

« Nie nalezy umieszcza¢ stacji bazowej w poblizu zrodet ciepta.

« Nie wolno zbliza¢ wtosoéw, luznej odziezy, palcdw ani jakichkolwiek innych czesci
ciata do otworéw i ruchomych czesci.

« Nie nalezy uzywac produktu na dywanach o wysokim wtosiu (skuteczno$é produktu
moze by¢ zmniejszona réwniez na ciemnych dywanach).

« Nie nalezy uzywac tego produktu na podwyzszonych powierzchniach bez barier,
takich jak schody, odkryty taras czy gérna powierzchnia mebli.

« Aby unikna¢ zablokowania produktu i uszkodzenia wartosciowych przedmiotow,
przed rozpoczeciem odkurzania nalezy usunac z podtogi luzne i lekkie rzeczy (np.
kable, przewody, plastikowe torby)i delikatne przedmioty (takie jak wazony).

« Nie nalezy umieszczac na produkcie zadnych obiektow (w tym dzieci i zwierzat
domowych), niezaleznie od tego, czy jest on uzywany czy nie.

« Nie nalezy uzywac produktu na goracych lub ptonacych przedmiotach (np. niedopat-
kach papierosow, goracym popiele etc.).

« Nie nalezy uzywac produktu do odkurzania twardych lub ostrych przedmiotow (np.
kamieni, zwiru, szkta i gwozdzi).

« Nie nalezy uzywac¢ urzadzenia do czyszczenia przedmiotdw takich jak kamienie,
duze kawatki papieru lub innych przedmiotéw, ktére moga zatkac urzadzenie

« Nie nalezy przenosi¢ produktu, ciggnac za pionowy zderzak, gérng pokrywe lub
zderzak.

« Produkt mozna czyscic na sucho lub lekko wilgotng szmatka: nie nalezy w tym celu
uzywac wody lub innych ptynow.

« Nie do zbiornika wody mopujacej nie nalezy dodawac zadnych ptynéw, takich jak

alkohol lub $rodek dezynfekujacy.

« Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji.

« Nie nalezy uzywac robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy,
kwasoéw, rozpuszczalnikow i innych chemikaliow.

tadowanie i uzytkowanie baterii

- Nie nalezy uzywac¢ akumulatora ani stacji bazowej innych firm. Produkt jest przezna-
czony wytacznie do uzytku ze stacjg bazowa ST-02A2.

« Przed przystapieniem do czyszczenia lub konserwacji produktu nalezy go wytaczy¢
i wyjac¢ wtyczke z gniazdka

« Nie nalezy tadowac baterii nienadajacych sie do tadowania.

« Ten produkt zawiera akumulatory, ktére moga by¢ wymieniane tylko przez wykwali-
fikowane osoby. « Nie nalezy demontowa¢, naprawia¢ ani modyfikowa¢ akumulatora
ani stacji dokujace;j.

- Stacje dokujaca nalezy trzymac z dala od zrodet ciepta (np. grzejnikow).

« Nie nalezy przecierac¢ stykow tadujgcych mokra szmatka ani mokrymi rekami.

« Jesli przewod zasilajacy jest uszkodzony, nalezy natychmiast zaprzestac jego uzy-
wania. Aby unikna¢ zagrozenia, musi by¢ on wymieniony przez producenta, jego
przedstawiciela serwisowego lub podobnie wykwalifikowang osobe.

Nie nalezy podejmowac prob samodzielnego demontazu, naprawy lub modyfikacji
urzadzenia lub baterii.

W razie wystapienia usterki nie wolno dokonywa¢ samodzielnych napraw. Nalezy
skontaktowac sie z serwisem w celu uzyskania pomocy.

Wszystkie dane techniczne i inne dane przedstawione w niniejszej instrukcji zostaty
ustalone przez producenta lub niezalezny podmiot certyfikujacy. Zastrzegamy sobie
prawo do ich ostatecznej interpretacji

WAZNE!

Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 dla produktow laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego kontaktu z oczami
podczas uzytkowania.
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Informacje o urzadzeniu Zawartos¢ opakowania HYGSE smart2™

Elementy zainstalowane w odkurzaczu
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Zbiornik Filtr HEPA i ggbkowy Szczotka gtéwna Pokrywa Podktadka mopujaca(x 2)
nawode i kurz szczotki gtownej

Elementy zainstalowane w stacji dokujacej

Zbiornik Zbiornik Worek na kurz Podstawka Filtr HEPA
wody czystej wody zuzytej do czyszczenia mopow

Dodatkowe akcesoria
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do czyszczenia do czyszczenia 2 podktadkimopa  woreknakurz 4 szczotki boczne filtr HEPA
stacji dokujacej urzadzenia i filtr ggbkowy

HYGSEC

Prezentacja urzadzenia

Przyciski i wskazniki odkurzacza

O Przycisk Zasilania / Sprzatania
« Weisnij, aby rozpocza¢ lub zatrzymac sprzatanie

@ Przycisk czyszczenia punktowego

tadowanie

Wecisnij oba przyciski jednoczesnie: na 5 sek.,
aby zresetowac sie¢ WiFina 15 sekund,
aby powracic¢ do ustawien fabrycznych

Wskaznik stanu odkurzacza

Wskaznik stanu

« Ciagty biaty: Normalna praca

« Pulsujacy biaty: kadowanie

« Migoczacy biaty: aktualizacja oprogramowania w toku
« Ciggty pomaranczowy: brak potgczenia WiFi

« Migoczacy pomaranczowy: Usterka

« Brak $wiatta: Urzadzenie wytaczone

« Weisnij i przytrzymaj aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ zasilanie

« Weisnij, aby odestac robot do stacji bazowej lub zatrzymac¢

« Weisnij i przytrzymaj, aby rozpocza¢ czyszczenie punktowe

Przyciski i wskazniki stacji dokujacej

G Przycisk oczyszczania stacji dokujacej
« Wcisnij, aby rozpocza¢ mycie mopow
gdy odkurzacz jest w stacji dokujacej
« Wcisnij, aby wezwa¢ odkurzacz do tadowania,
gdy jest poza stacja dokujaca
« Weisnij i przytrzymaj aby rozpoczaé lub zakonczy¢
suszenie mopow

Dl Przycisk tadowania / Mycia / Suszenia
Wecisnij, aby rozpoczac lub wstrzymag prace

Przycisk Samooczyszczania / Odsysania kurzu
« Wcisnij, aby przepompowac czystg wode
do odkurzacza

« Weisnij i przytrzymaj aby rozpocza¢
odsysanie kurzu

Wskaznik stanu stacji dokujacej

Wskaznik stanu

« Ciagty biaty: Normalna praca

« Migoczacy biaty: samooczyszczanie lub odsysanie kurzu

« Ciggty pomaranczowy: brak potgczenia miedzy stacjg dokujaca a odkurzaczem
« Migoczacy pomaranczowy: Usterka

HYGSE EHELU



Prezentacja urzadzenia Prezentacja urzadzenia
Stacja dokujaca
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Instalacja

Podtaczenie stacji dokujacej

1. Podtacz przewod zasilajacy do stacji dokujacej i ustaw jg
w wybranym miejscu przy $cianie.

D%
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2. Usun wszelkie obiekty, ktdre sg blizej stacji dokujacej niz1,5m
od przodu i 560 cm od kazdego z jej bokow.

Ponad 0,5m

Ponad 1,5 m

Montaz zbiornika na wode
1. Wyjmij zbiornik wody czystej i uzupetnij do znacznika MAX.

Maksymalny

poziom wody

Instalacja

Montaz worka na kurz Usuwanie zabezpieczen robota
Zamontuj worek na kurz w wyznaczonym miejscu i zamknij pokrywe stacji Przed korzystaniem z robota, usun zabezpieczenia zderzaka po jego
dokujacej. Upewnij sie wczesniej, czy filtr kurzu jest wtasciwie zainstalowany. obu stronach.

Instalacja szczotek bocznych
Zainstaluj szczotki boczne, wciskajac je az do ustyszenia klikniecia.

Uwaga:
1. Uzywaj wody z kranu, nie uzywaj wody destylowanej.

2. Nie dodawaj goragcej wody do zbiornika, gdyz moze to powodowac
jego odksztatcenie.

3. Ustaw w aplikacji obszar zastrzezony w miejscu dywanow i wyktadzin,
aby unikna¢ ich zmoczenia.

4. Nie uzywaj detergentow, produktow do dezynfekcji itp. poniewaz moga uszkodzi¢
urzadzenie.

5. W przypadku zebrania sie wody w podstawce myjacej, oproznij i osusz jg przed korzysta-

niem z urzadzenia. Uwaga:
6. Po mopowaniu oproznij zbiornik na wode zuzyta a takze regularnie oczyszczaj podstawke Szczotki boczne oraz ich gniazda sg odpowiednio oznaczone literami L i R;
myjaca, aby uniknac¢ nieprzyjemnych zapachow. zamontuj kazda z nich we wtasciwym gniezdzie.

HYGSE ERELGU A



HYGSE

Instalacja

Instalacja pojemnika na kurz ze zbiornikiem wody

1. Zamontuj $ciereczke mopa do podktadki mopujace;.
Zainstaluj catos$¢ na pojemniku na kurz.

2. Zainstaluj pojemnik na kurz w odkurzaczu: wsun poziomo w otwor z tytu
odkurzacza az do klikniecia.

Podtaczenie zasilania i tadowanie

Nacis$nij i przytrzymaj przycisk O, aby wtaczy¢ urzadzenie i poczekaj
na wtagczenie wskaznika stanu. Pobierz i zainstaluj aplikacje na tele-
fonie. Po ustanowieniu potaczenia z siecig WiFi nacisnij przycisk ®
i odkurzacz automatycznie wréci do stacji dokujacej aby rozpocza¢
tadowanie.

Porady:

1. Aby zwiekszyc¢ trwatosc baterii, pierwsze tadowanie wykonaj do stanu petnego.

2. Jesli bateria ulegnie roztadowaniu, urzadzenie moze nie da¢ sie uruchomic.
Recznie umies¢ odkurzacz w stacji dokujacej, aby go natadowac.

3. Odkurzacz po rozpoczeciu tadowania wtaczy sie automatycznie i nie pozwoli
sie wytgczy¢ do zakonczenia procesu tadowania.

Potaczenie z aplikacja

Pobieranie aplikaciji

Wyszukaj aplikacje ,Smart Life”
w App Store lub Google Play
albo zeskanuj kod OR,

aby pobra¢ i zainstalowac¢
aplikacje.

Konfigurowanie sieci

Nacisnij i przytrzymaj przyciski Oi® przez 5 sekund, az ustyszysz komu-
nikat gtosowy o zresetowaniu potaczenia WiFi. Oba przyciski powinny pul-
sowac pomaranczowym swiattem, urzadzenie jest gotowe do potaczenia
z aplikacja. Wyszukaj i dodaj urzadzenie w aplikacji. Podaj hasto sieci WiFi
aby uruchomi¢ potaczenie. Jesli nie mozesz potgczyc sie zrobotem z po-
wodu konfiguracji routera, zapomnianego hasta lub z jakiegokolwiek inne-
go powodu, zresetuj WiFi i dodaj swojego robota jako nowe urzadzenie.

Uwagi:

Rzeczywisty proces moze sie rézni¢ z powodu biezacych aktualizacji aplikacji.
Postepuj zgodnie z instrukcjami podawanymi w aplikacji.

Obstugiwana jest sie¢ WiFi 2,4 GHz, jak i 5GHz.

Uzytkowanie

Wiaczanie/wytaczanie

Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk O, aby wtaczy¢ urzadzenie.
Aby wytaczy¢ robot, wysun go ze stacji bazowej i przytrzymaj przycisk O
przez 3 sekundy.

Uwaga: Robot nie moze by¢ wytaczony w trakcie tadowania. Aby go wyta-
czy¢, musi by¢ odtgczony od stacji bazowe;j.

Tworzenie mapy pomieszczen

Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape
pomieszczen. Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Proces
mapowania zostanie zakonczony, gdy robot powréci do stacji, a mapa
zostanie zapisana automatycznie. Po utworzeniu mapy, uzytkownik moze
ja samodzielnie edytowac, taczy¢ i dzieli¢ pomieszczenia i ustawiac rézne
metody sprzatania dla poszczegdlnych pomieszczen.

Rozpoczynanie/ Przerwa w sprzataniu

Nacisnij przycisk na stacji bazowej lub na robocie lub uzyj aplikacji, aby
robot rozpoczat sprzatanie ze stacji bazowej. Nastepnie robot zaplanuje
optymalnag trase czyszczenia i wykona zadanie na podstawie utworzonej
mapy. Ponowne krotkie nacisniecie przycisku spowoduje wstrzymanie
pracy bez powrotu do stacji bazowej.

Aby umozliwi¢ robotowi automatyczne odkurzanie i powrot do stacji doku-
jacej, uruchom robota ze stacji dokujace;j.

Nie przemieszczaj stacji dokujacej podczas odkurzania/mopowania.
Odkurzanie nie moze zostac rozpoczete, jesli poziom natadowania aku-
mulatora jest zbyt niski. Przed rozpoczeciem sprzatania nalezy natadowac
robota.

Czyszczenie Obszarowe

Ustaw recznie robot w miejscu, ktére wymaga sprzatniecia, przycisnij
przycisk@ i trzymaj go przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ tryb czyszczenia
punktowego. Robot wyczysci kwadratowy obszar o wymiarach 1,6 x 1,5
metra wokot siebie i powrdci do stacji bazowej.

Czyszczenie Punktowe

Jesli dane miejsce wymaga doktadniejszego czyszczenia, mozna wybrac
tryb czyszczenia punktowego w aplikacji. W tym trybie obszar 1,5 x 1,5 me-
tra wokot punktu wybranego w aplikacji zostanie oczyszczony dwukrotnie.

HYGSE KRG



Czyszczenie wybranego rejonu

Po zaznaczeniu w aplikacji obszaru lub obszarow, ktére majg by¢ sprzat-
niete, robot wykona prace w tych obszarach i wroci do stacji dokujacej.
W aplikacji mozna rowniez ustawi¢ obszary zakazane i wirtualne $ciany,
aby uniemozliwi¢ robotowi prace w wybranych miejscach.

Uwaga:
Powyzsze funkcje sg dostepne wytacznie po utworzeniu mapy pomieszczen.

Tryb Nie przeszkadzaé

Tryb Nie Przeszkadza¢ moze by¢ ustawiony z poziomu aplikacji. Domys$inie
okres trybu nie przeszkadzac to 22:00-8:00. W tym czasie odkurzacz nie
rozpocznie zaplanowanego czyszczenia i nie bedzie nadawat komunikatéw
gtosowych.

Zaplanowane czyszczenie
Za pomoca aplikacji mozna zaprogramowac godzinge rozpoczecia sprzata-
nia, obszary do sprzatnigecia a takze rodzaj sprzatania.

Uwaga:
Funkcja niedostgpna w czasie aktywnosci trybu Nie Przeszkadzac.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli poziom natadowania akumulatora jest ponizej 15%, robot automa-
tycznie powrdci do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do
poziomu 80% robot wznowi niedokonczone zadania.

Tryb uspienia

Jezeli robot nie taduje sie w stacji dokujacej i nie pracuje ponad 10 minut,
automatycznie wchodzi w tryb uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie
wytacza sie. Weisnij dowolny przycisk w robocie lub stacji bazowej badz
uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Reset WiFi

Po zmianie routera lub hasta do WiFi niezbedne jest zresetowanie po-
tagczenia. Nacisnij jednoczesnie przyciski Oiwi przytrzymaj wcisniete
przez 5 sekund, az do ustyszenia komunikatu gtosowego. Teraz mozna na
nowo ustawic potaczenie.

Wybér trybu pracy
W aplikacji mozna wybra¢ tryb sprzatania (odkurzanie, mopowanie lub od-
kurzanie zmopowaniem), site ssania i ilo$¢ wody uzywanej do mopowania.

Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz

Czestotliwos¢ oprozniania pojemnika na kurz moze by¢ ustawiona w apli-
kacji. W zwyktych, codziennych warunkach uzytkowania mozna pozosta-
wic¢ to ustawienie w trybie automatycznym, wowczas, w razie potrzeby,
odkurzacz sam powroci do stacji w celu opréznienia pojemnika. W warun-
kach wiekszej ilosci kurzu, siersci czy wtosow, zaleca sie ustawienie trybu
inteligentnego. W tym trybie pojemnik jest oprozniany zgodnie z czgsto-
tliwoscig wybrang w aplikacji. Urzadzenie posiada tez tryb oprézniania na
zadanie uzytkownika, wybierany z aplikacji badz po nacisnieciu i przytrzy-
maniu przez 3 sekundy przycisku D.

Uwaga:
Jezeli funkcja auto-oprozniania jest wytaczona w aplikacji, stacja bazowa nie bedzie
automatycznie opréznia¢ pojemnika na kurz.

Ochrona przed dzieémi

Funkcja blokady rodzicielskiej jest ustawiana w aplikacji. Po jej urucho-
mieniu przyciski na stacji dokujacej i robocie sg zablokowane. Mozna je
odblokowac wytacznie z poziomu aplikacji.

Wykrywanie dywanow

W zaleznosci od warunkow, uzytkownik moze okresli¢ sposéb czyszczenia
dywanow. W trybie samoadaptacyjnym, odkurzacz wykrywa dywan, pod-
nosi pady mopujace, wytacza doptyw wody i zwieksza site ssania. W trybie
omijania (Evade), odkurzacz po wykryciu dywanu, omija go.

Oczyszczanie mopa

W trakcie pracy, robot sam powrdci do stacji dokujacej, aby przeczysci¢
Sciereczki mopa. Czestotliwos¢ ptukania mopow moze by¢ ustawiona

w aplikacji, zaleznie od potrzeb. Po wyczyszczeniu mopow odkurzacz
wznowi prace od punktu, w ktérym jg przerwat. Po zakonczeniu pracy i po-
wrocie do stacji dokujacej, urzadzenie dokona doktadnego mycia mopow,
z sitg okreslong w aplikacji, a nastepnie wysuszy je.

Aktualizacje oprogramowania

Aktualizacje sg uruchamiane z aplikacji. Przed rozpoczeciem aktualizacji
systemu, upewnij sie, ze potaczenie WiFi jest stabilne, a poziom natado-
wania baterii przekracza 50%.

Reset systemu
Wecisnij przycisk resetu umieszczony z boku robota, aby go zrestartowac.

Przywracanie ustawien fabrycznych

Jeslirobot nie dziata poprawnie po zresetowaniu systemu, nalezy przy-
wroci¢ ustawienia fabryczne. W tym celu wcisnij i przytrzymaj przez 15s.
przyciski O i @', az do ustyszenia komunikatu gtosowego o przywroceniu
ustawien.
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Konserwacja

Czescirobota

Czesci stacji dokujacej

Czesé

Czestotliwosé
konserwacji

Czestotliwosé wymiany

Czesé

Czestotliwosé
konserwacji

Czestotliwosé wymiany

Pojemnik na kurz

Wyczysci¢ w razie
potrzeby

Zbiornik na czystg wode

Czyscic co 3 miesigce

Filtr pojemnika na kurz

Czyscic co tydzien

Co 2 do 3 miesiecy

Zbiornik na brudng wode

Czysci¢ po kazdym uzyciu

Szczotka boczna

Czyscic co tydzien

Co 2 do 3 miesiecy

Worek na kurz

Wymienia¢ zgodnie
z komunikatem aplikacji

Szczotka gtowna

Czyscic co tydzien

Co 4 do 6 miesiecy

Wilot zasysania stacji
bazowej

Czysci¢ co miesiac

Kotko wielokierunkowe

Czyscic co tydzien

Taca ociekowa
samooczyszczania

Czysci¢ co tydzien

Podktadka mopa

Wyczysci¢ w razie
potrzeby

Co 2 do 3 miesiecy

Samooprdézniajacy otwor
wentylacyjny robota

Czysci¢ co miesigc

Uwaga:

Zaleca sig, aby co miesigc czysci¢ robota, czujniki i styki tadowania.

Biezaca konserwacja - robot

Pojemnik na kurz

1. Wysun pojemnik po scisnieciu 2 przyciskéw blokady na obudowie,
a nastepnie otworz klapke pojemnika na kurz.

2. Wyjmij filtr HEPA i podktadke filtra, oczys¢ szczotka a nastepnie
optuczje woda

3. Osusz filtr i podktadke.

4. Szczotka zataczong do zestawu oczysé wnetrze pojemnika na kurz
oraz kanaty doprowadzajace i odprowadzajace kurz z pojemnika

5. Zainstaluj wszystkie elementy po osuszeniu i zamontuj pojemnik
w robocie.

UWAGA: W zespole pojemnika na kurz znajduja sie wrazliwe elementy elektroniczne.

Dlatego zabrania sie czyszczenia go na mokro, zanurzania lub moczenia w wodzie.

Szczotki boczne

1. Pociagnij szczotki do gory, aby odblokowac je z mocowan.

2. Usun wszelkie zanieczyszczenia, wtosy i widkna.

3. Zainstaluj ponownie szczotki. Zwrd¢ uwage na oznaczenia prawej (R)
i lewej (L) szczotki.

Szczotka gtowna

1. Sci$nij zatrzask pokrywy szczotki, unie$ pokrywe i wyjmij szczotke
z gniazd mocujacych.

2. Oczysc szczotke uzywajac zatgczonego narzedzia do przecinania
i czyszczenia z wiosow i wiokien.

3. Zdejmij tozyska szczotki z koncodw osi. Usun nawiniete wtosy i zanie-
czyszczenia nagromadzone pod tozyskami.

&4. Oczys¢ wnetrze komory szczotki.

5. Zainstaluj wszystkie elementy z powrotem. Pamiegtaj, aby doktadnie
docisnac¢ pokrywe szczotki.

HYGSLC



Biezaca konserwacja - stacja dokujaca Zbiornik wody czystej i brudnej

Wymiana worka na kurz Zbiornik na czysta wode o Caujnik
1. Po otrzymaniu komunikatu gtosowego i/lub z aplikacji o przepetnieniu worka, A o ) Olmrés dno  <oiankt abiorni . CZUJnikdalTierza) Czujniki “'(:sfyzkv(")'li‘y‘;:vee) uskoku (kiifu)
. . . . . . . . . s . . Wyjmij zbiornik wody czystej i otworz . Oczysc dno i scianki zbiornika, a nastepnie laserowego (Lidar
otwdrz gorna pokrywe stacji dokujacej. Wyciagnij worek z kurzem i pozbadz sie go. oczys¢ tace ociekowa szczotkg jego pokrywe uzupetnij poziom wody do linii MAX

wysun tace ociekowg pod biezacg wodg Czujnik antykolizyjny (Lidar)

2. Wt6z nowy worek na kurz i zamknij pokrywe. Zwro¢ uwage na dobre osadzenie
worka w gniezdzie.

Czujnik
uskoku
(klifu)

Czujnik dokowania ——

= @ =

Czujniki lasera liniowego ——

Czujniki lasera liniowego

Zbiornik na brudna wode

($ciennego)
otworz gorng wyciagnij worek WSsun nowy wo- zamknij pokrywe 1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otwérz jego 2. Czysta woda wyptucz zbiornik uzywanej
pokrywe stacji z kurzem rek w gniazdo nacisnij krotko przycisk%—’oaby doprowadzi¢ pokrywe i wylej brudng wode. wody i oczy$¢ jego dno i boki szczotka.
dokujacej czystg wode na dno zbiornika

Uwaga: Po wyjeciu worka upewnij sie, ze w kanale doprowadzajacym Ztacze tadowania

kurz nie zebraty sie zanieczyszczenia. Jesli tak, usun je szczotka.
i——
= =] B—‘ '—E [=3] =]
Taca ociekowa i zbiornik opadowy = = = Styki fadowania
/ Iy T \ Odpowietrznik

1. Wyjmij robot ze stacji dokujacej i wysun tace ociekowag ‘ Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudna wode jest czescia rucho- autooprézniania
2. Oczysc¢ tace ociekowa i zbiornik wody opadowej szczotk: ma. Podczas czyszczenia nie nalezy stosowac zbyt duzej sity, aby jej nie i ;

3N y ik e K a k=>0 b Y p, ) a ia zbi ik zainstaluj tace ociekowa zgodnie a .. ¥ y Y Jsiy yI€l Czujnik dokowania

. aC.ISHI.J rot 0 przycisk 506 aby rozpocz.ac'prqces ocz.yszczama Z. lornika. nacisnij krotko przycisk 5> zrysunkiem; upewnij sie, ze z obu stron uszkodzic. Prz6d stacji dokujacej
Wileje sie do niego czysta woda, po nacisnigciu przycisku D kolejny raz, aby odpompowac brudna wode jest we wiasciwej pozycji

doptyw ustanie. Po umyciu tacy i zbiornika, nacisnij przycisk 1) kolejny raz,
a pozostata po myciu brudna woda zostanie odpompowana do zbiornika.

Czujniki i styki portow tadowania Akumulator

o - ) . o ) Czujniki robota i styki fadowania Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sig,
Uwaga. Zabronlone.Jest wk’rac!ammakmhkolwmk pyr‘zedmlotpw do tacki QC|eI§oweJ: Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekka i sucha sciereczka, zgodnie ze akumulator pozostaje dobrze natadowany do codziennego uzytku,
grozi to zablokowaniem kanatéw odptywowych. Jesli w trakcie czyszczenia zbiora sie ; . Lo - L. L, - A .
jakiekolwiek wieksze zanieczyszczenia, nalezy je usunaé recznie przed odpompowywa- zrysunkami obok. Przed czyszczeniem upewnij sie, ze urzadzenie jest wytaczone. aby utrzymac jego optymalng wydajnosc. Jesli robot jest rzadko uzy-
niem wody. Uwaga: Mokra sciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie i stacji bazo- wany, bateria powinna byé tadowana co najmniej raz na 3 miesigce.

wej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.
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Rozwigzywanie probleméw

1. Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidfowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do taczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.
2. Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.
. Bfad sieci. Wytgcz i ponownie wtacz aplikacje, a nastepnie sprébowac ustawi¢ nowe potaczenie.

Robot nie taczy sie z Wi-Fi.
Problem | Rozwigzanie

w

1. Poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujacej i sprébuj ponownie.
2. Temperatura zewnetrzna jest ponizej 0° C lub powyzej 40° C

Robot nie wtacza sie.

=

Upewnij sie, ze urzadzenie jest potgczone z Internetem.

Sprawdz, czy odkurzacz nie jest w trybie nie przeszkadzac

Jesli bateria nie jest wystarczajgco natadowana, zaplanowane sprzatanie rozpocznie sie
po osiggnieciu 30% natadowania

I

Robot nie rozpoczyna sprzatania | Poziom natadowania baterii jest ponizej 20%, dotaduj baterie w stacji dokujace;j. Nie uruchamia sie zaplanowane oczyszczanie

w

1. Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot byt poza nig. Pofacz stacje bazo-
wa z zasilaniem lub umiesé robot na stacji celem fadowania.

Robot nie moze odnalez¢ i powrdci¢ do stacji bazowej. | 2. Robot nie rozpoczat pracy ze stacji bazowej, przenies go do stacji i rozpocznij nowy cykl sprzatania

3. Wokot stacji bazowej znajduije sie zbyt wiele przeszkdd. Umiesc stacje bazowg w bardziej przestronnym miejscu.

4. Robot znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej, recznie umies¢ go na stacji bazowej.

=

Sprawdz, czy worek na kurz nie jest przepetniony

. Oczys¢ kanaty powietrzne w robocie i stacji dokujacej

Upewnij sie, ze gorna pokrywa stacji dokujgcej jest szczelnie zamknieta,
a jej uszczelka nie jest uszkodzona

Po odessaniu kurzu z robota, w pojemniku na kurz
pozostaje duzo zanieczyszczen

w N

1. Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, ze przewdd zasilajacy jest podtaczony, 1. Sprawdz poziom czystej i brudnej wody w zbiornikach; w razie potrzeby — dolej/usun
a w gniazdku jest zasilanie. 2. W tacy ociekowej i zbiorniku wody opadowej zebrata sie zbyt duza ilos¢ wody,
Robot nie taduje sie | 2. Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji bazowej i robocie sg zanieczyszczone/zablokowane. Nie dziata czyszczenie mopow usun jg i sprawdz droznos¢ odptywow
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma ciata obcego. Jesli jest, nalezy je usungac. 3. Uszkodzenie pompy brudnej wody. Recznie wcisnij dzwignie uruchamiania pompy,
3. Bateria ulegta uszkodzeniu po dtugim okresie niefadowania. Skontaktuj sie z serwisem w celu jej wymiany. aby sprawdzi¢ czy dziata poprawnie.

Nietypowe zachowanie robota | Zrestartuj robot przyciskiem resetu z boku urzadzenia

Piszczacy dzwiek w trakcie pracy | Rolki szczotki sg zanieczyszczone wtosami; oczys¢ je zgodnie z instrukcja.

1. Przepetniony zbiornik na kurz, oczys¢ go zgodnie z instrukcjg
Stabe ssanie, wypadanie kurzu | 2. Zapchany lub zablokowany filtr, oczy$¢/wymien go zgodnie z instrukcjg

w czasie pracy | 3. Na gtéwnej szczotce sg nawiniete obce przedmioty/wtékna/wtosy, usun je
4. Port zasysania w robocie jest zatkany, oczy$¢ go.
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Komunikaty usterek

Rozwigzania

Please put back the dust box and restart

Pojemnik na kurz jest poza robotem, zainstaluj go ponownie

Komunikaty usterek

Rozwigzania

Please turn off the child lock and try again

Wytacz w aplikacji funkcje ochrony przed dzie¢mi

The power is too low, please put the host back
into the cleaning dock to charge

Natadowanie baterii nie wystarcza do uruchomienia robota. Odnie$ go do stacji dokujacej i tam nataduj

Please wipe the front wall detection sensor

Przedni czujnik laserowy jest zakurzony lub zastoniety, wyczys¢ go

Dust bag not installed, please check

Zainstaluj torbe na kurz w stacji dokujacej

Please wipe the sensor along the right side of the wall

Boczne czujniki antykolizyjne sg zabrudzone lub zastoniete, oczys¢ je

Clean water tank is not installed, please check

Zainstaluj zbiornik czystej wody w stacji dokujacej

Please wipe the cliff sensor and rnove to
anew location to start

Oczys¢ czujniki uskoku/klifu i uruchom robot w innym miejscu

Dirty water tank is not installed, please check

Zainstaluj zbiornik brudnej wody w stacji dokujacej

Please clear the obstacles around the host and try again

Robot jest zablokowany, usun przedmioty blokujgce mu ruch

The water in the clean water tank is insufficient, please add

Uzupetnij poziom czystej wody

Please place the host on a level ground to start

Ustaw robot na ptaskiej, poziomej powierzchni i uruchom go ponownie

The dirty water tank is full, please deal with it

Wylej nadmiar brudnej wody ze zbiornika

Please stay away from the restricted area before restarting

Uruchom robot poza strefg zastrzezong, ktoéra jest ustawiona w aplikacji

The cleaning tank is full, please clean up

Taca ociekowa jest petna, wylej z niej wode

Please check if the bumper is stuck

Zderzak/czujnik kolizji jest zablokowany, poruszaj nim w lewo i prawo, aby odblokowac¢

The cleaning tray is not installed, please check

Taca ociekowa nie jest zainstalowana, wt6z jg na miejsce

Please check if the main wheel is stuck

Koto uniwersalne jest zablokowane, usun obiekty, ktore je blokuja

Please check if the main brush is stuck

Rolka szczotki jest zablokowana, usun obiekty, ktére ja blokuja

Please check if the side brush is stuck

Jedna z bocznych szczotek jest zablokowana, usun obiekty, ktore jg blokujg

Please check if the mop is stuck

Mop jest zablokowany, usun obiekty, ktore go blokuja

Please check if the lidar is stuck

Radar na gornej obudowie jest zablokowany, usun obiekty, ktére go blokuja

Please check if the lidar is blocked and move to
anew location to start

Czujnik radaru jest zastoniety lub zablokowany. Usun obiekty, ktére go blokuja
iuruchom robot w innym miejscu

The top cover of the dock is not fastened, please check

Pokrywa stacji dokujacej jest niedomknieta, domknij ja

The lid of the lidar is squeezed, please check

Ostona radaru jest zgnieciona, usun przedmiot, ktory jg zgniata lub uruchom robot w innym miejscu

If you need to shut down, please move the host away from the

cleaning dock

Aby wytaczy¢ urzadzenie, wyjmij robot ze stacji dokujacej

In the off-the-ground state, please put it back
on the ground to start

Kota robota nie stykaja sie z ziemig, ustaw go na twardej ptaskiej powierzchni

The mop is not installed, please check

Mop jest nie zainstalowany, sprawdz, czy jest na miejscu
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ROBOT Stacja dokujaca

Nazwa produktu Uniorange Intelligent Robot Vacuuming and Mop Celaner Kod produktu ST-02A2
Kod produktu ROB-02A2 Zasilanie znamionowe 220 V-240 V~50/60 Hz
Wymiary 350x350x35 mm Znamionowe parametry wyjsciowe 20V=2A
Moc znamionowa 60 W Zasilanierobota 20V=1A
Napiecie znamionowe 14,4V = Zasilanie stacji oczyszczaniamopa 14,4V =
Napiecie tadowania 20V = Moc suszarki mopa 60 W S k r(l) C O n a i n St ru ij a O b S+ u g i
Pojemnosc baterii 5200 mAh lithium battery Wymiary 490x410x480 mm Przeczytaj ten szybki przewodnik przed pierwszym uruchomieniem
Masanetto 4,2 kg Masanetto 11,8 kg
2.4 GHz:2400 MHz~2483,5 MHz Sita odsysania =25KPa
Potaczenia bezprzewodowe 5 GHz: 5150 MHz~~5250 MHz;5725 MHz~5875 MHz
RF 433,92 MHz Pojemnos$¢ workanakurz 2,5L

Potaczenie bezprzewodowe RF 433,92 MHz
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1. Wypakuj elementy zestawu 3. Przygotowanie do uruchomienia

Po zainstalowaniu szczotek bocznych wcisnij przycisk(') na 3 sek., W pozniejszym uzytkowaniu po nacisnieciu przycisku @ robot
az ustyszysz komunikat gtosowy. Po wtgczeniu robot, umies¢ go w stacji sam odnajdzie droge i podtaczy sie do tadowania.
dokujacej tak, aby potaczyty sie porty tadowania w robocie i stacji.

Przyciski na stacji dokujacej

/L\o tadowanie/Oczyszczanie/Suszenie
- Jeslirobot jest poza stacjg - krotkie nacisniecie przywotuje go do stacji
Jeslirobot jest w stacji:
- Krotkie nacisniecie - rozpoczecie czyszczenia mopow
- Dtugie nacisniecie - rozpoczecie suszenia mopow

Robot x1 Stacja dokujacax 1 Przewod zasilajacy x1 |

>| Start/Pauza
N . . . . Lo . . krotkie naciéniecie - ol
W robocie zainstaluj szczotki boczne. Zwrd¢ uwage na dopasowanie stron, szczotki maja oznaczenia (L)i(R), rotkie nacisniecie - rozpoczecie lub przerwa w pracy

podobnie jak gniazda mocowania w robocie. Docisnij kazdg szczotke az do klikniecia

S0 Oczyszczenie tacy ociekowej/Odsysanie kurzu
Krotkie naci$nigcie - pompowanie wody do tacy ociekowej
Dtugie nacisnigcie - odsysanie kurzu z robota

2. Ustaw stacje dokujaca w wybranym miejscu pod $ciang i podtacz przewod zasilajacy

4. Pobieranie i konfiguracja aplikacji

1. Zeskanuj ponizszy kod OR lub odnajdz aplikacje 2. Wcisnij i przytrzymaj przez 5 sek. 3. Po pojawieniu sie urzadzenia w aplikacji dodaj je
Smart Life w Twoim sklepie z aplikacjami. jednoczesnie przyciski Oi®. i podaj hasto aby potaczyc¢ je z Twojg siecig WiFi.

Uwaga:

Postaraj sie nie ustawiac stacji dokujgcej w silnie nastonecznionym miejscu. Pozostaw wolng przestrzen wokot stacji - po 50 cm z bokow i 1,5 m z przodu
- dla tatwiejszego manewrowania robota. Zwro¢ uwage, aby przewod zasilajacy nie lezat luzno na podtodze. Sprawdz, czy zbiorniki czystej i brudnej wody
oraz filtr brudnej wody sg prawidtowo zainstalowane. Urzadzenie wytwarza sterylng wode elektrolityczng z wody wodociggowej, nie uzywaj w nim wody
destylowanej lub filtrowanej.
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4. Podtaczanie punktu dostepowego urzadzenia.

W ustawieniach sieci WiFi telefonu znajdz sie¢ ~ Zgodnie ze wskazowkami z aplikacji potacz sie Aplikacja przechodzi w tryb taczenia
~SmartLife -XXX" i potacz sie z nia. Po potacze-  zsiecig urzadzenia ,SmartLife-XXX" z urzadzeniem i uruchamia potaczenie sieciowe

niu uruchom aplikacje SmartLife

5. Pierwsze sprzatanie
Po ukonczeniu konfiguracji sieci mozesz rozpocza¢ sprzatanie naciskajac przycisk na urzadzeniu, na stacji dokujacej lub w aplikacji.
Uwaga: zalecamy, aby przed sprzataniem pozwoli¢ robotowi na zmapowanie pomieszczen (wybor w menu aplikacji)

Przed kazdym sprzataniem upewnij sie, ze na podtodze nie ma przewodéw, tasm, kabli itp.
Przedmiotow, ktére mogtyby zosta¢ wkrecone przez szczotke lub zassane.
Pierwsze sprzatanie powinno rozpocza¢ sie ze stacji dokujacej dla poprawnej nawigacji w przysztosci.
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