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Dziekujemy za zakup robota sprzatajagcego HYGSE movo.

« Zdecydowanie zaleca si¢ doktadne zapoznanie sie z instruk-
cja obstugi, w tym z instrukcjami dotyczacymi prawidtowego
uzytkowania, bezpieczenstwa i konserwacji robota HYGSE movo
przed jego uzyciem.

« W przypadku napotkania innych sytuacji, ktore nie zostaty
omowione w niniejszej instrukcji obstugi, prosimy o kontakt
z naszym dziatem obstugi klienta pod adresem support@
hygse.pl w celu uzyskania pomocy technicznej dotyczacej
produktu.

« Niniejsza instrukcja obstugi bedzie aktualizowana po wpro-
wadzeniu nowych aktualizacji oprogramowania lub sprzetu.

INFORMACJE DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA

1.1 Srodki ostroznosci

« Ten produkt powinien by¢ uzywany wytacznie do czyszcze-
nia podtég w domu. Nie nalezy go uzywac¢ na zewnatrz, na
powierzchniach nie bedacych podtoga (np. na kanapie lub
miekkim podtozu) ani w srodowisku komercyjnym lub prze-
mystowym.

- Nie uzywaj urzadzenia w miejscach narazajacych go na upa-
dek, takich, jak schody, balkony lub na meblach.

« Nie uzywaj robota w mokrym lub wilgotnym $rodowisku.

« Nie uzywaj ani nie taduj urzadzenia w $rodowisku, w ktorym
temperatura jest wyzsza niz 40°C, nizsza niz 0°C lub gdzie na
podtozu znajduje sig ciecz lub lepki materiat.

« Przed uzyciem nalezy zebra¢ wszystkie kable z podtogi, aby
unikna¢ ich splatania.

« Prosimy o zabranie wszystkich delikatnych przedmiotow,
takich jak wazony i plastikowe torby, aby zapobiec kolizjom
lub uszkodzeniu cennych rzeczy.

« To urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku osmiu
lat i starsze oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycz-
nych, sensorycznych lub umystowych lub nieposiadajace
doswiadczenia i wiedzy, jesli sg one nadzorowane lub zostaty
poinstruowane w zakresie bezpiecznego korzystania z urza-
dzenia i rozumiejg zwigzane z tym zagrozenia.

« Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ wykonywane przez
dzieci bez nadzoru.

« Jesli przewod zasilajgcy jest uszkodzony, musi zostac¢ wy-
mieniony przez producenta, jego przedstawiciela serwiso-
wego lub podobnie wykwalifikowane osoby w celu unikniecia
zagrozenia.

« Dzieci powinny by¢ nadzorowane, aby nie bawity sie urza-
dzeniem.

« Nie nalezy podejmowac prob demontazu, naprawy, modyfi-
kacji lub wymiany jakiejkolwiek czesci produktu. Wszelkie
czynnos$ci serwisowe powinny by¢ wykonywane wytgcznie
przez wykwalifikowany personel. Wewnatrz urzadzenia nie ma
czesci, ktére moga by¢ naprawiane przez uzytkownika. Prosi-
my o kontakt w razie potrzeby naprawy.

« Wszystkie materiaty opakowaniowe nalezy utylizowa¢ we
wtasciwy sposob. Przechowywac z dala od dzieci i zwierzat
domowych.

« Nie umieszcza¢ szczotki czyszczacej w miejscu dostepnym
dla dzieci.

- Uwaga na ssanie: wtosy i palce moga zosta¢ wessane. Zacho-
waj bezpieczna odlegtose.

- Nie uzywaj produktu do zbierania goracych lub ptonacych
przedmiotow, takich jak niedopatki papieroséw lub goracy
popiot.

« Nie uzywaj produktu do zbierania ostrych przedmiotow,
ktore mogtyby go uszkodzi¢, np. kawatkdw szkta, gwozdzi
czy gruzu.

« Nie chwytaj ostony radaru ani zderzaka jako uchwytu do prze-
noszenia.

« W celu wyczyszczenia lub konserwacji robota, stacji tado-
wania i zbiornika na kurz, nalezy je najpierw wytgczyc¢, wyjac
wtyczke z gniazdka i odtgczyc¢ zasilanie. Zaden element zesta-
wu nie moze by¢ moczony w wodzie.

« Nie uzywaj zadnych detergentéw ani srodkéw chemicznych
do czyszczenia jakichkolwiek czesci urzadzenia.

« Nie mopuj dywanéw. Przed przystapieniem do mycia podtogi
mopem nalezy w aplikacji ustawi¢ obszar ograniczony, aby
uniknac¢ zawilgocenia dywandw.

« Produkt nalezy uzytkowac zgodnie z instrukcjami zawartymi
w podreczniku.

UWAGA: Aby unikna¢ zagrozenia zwigzanego z przypadkowym
zresetowaniem wytacznika termicznego, urzadzenie nie moze
by¢ zasilane przez zewnetrzne urzadzenie przetaczajace, takie
jak wytacznik czasowy, ani podtaczone do obwodu, ktory jest
regularnie wtgczany i wytgczany przez media.

Przed tadowaniem nalezy przeczytac instrukcje.

ﬂ Do uzytku wewnatrz pomieszczen.

1.2 Bateria i tadowanie

« Urzadzenie moze by¢ tadowane wytacznie za pomoca
stacji tadujgcej (model: T20-01) dostarczonej wraz z urza-
dzeniem. Nie nalezy uzywac¢ podstawek tadujgcych innych
producentow.

« Nie wolno demontowa¢, naprawia¢ ani modyfikowa¢ akumu-
latora i stacji dokujace;.

« Nie nalezy umieszczac¢ stacji dokujgcej w bezposredniej bli-
skosci zrodta ciepta, takiego jak grzejnik czy kominek.

- Nie wycieraj ani nie czy$¢ podstawy tadujgcej mokrg szmatka
lub rekami.

« Nie nalezy wyrzucac¢ zuzytych baterii. Utylizacja starych bate-
rii powinna zajac¢ sie profesjonalna agencja recyklingu.

- Nalezy upewnic¢ sie, ze robot jest wytgczony, a podczas trans-
portu zaleca sie korzystanie z oryginalnego opakowania.

- Jeslirobot nie jest uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wy-
taczy¢ po petnym natadowaniu i przechowywac¢ w chtodnym
i suchym miejscu.

- faduj robota co najmniej raz na trzy miesiace, aby unikna¢
uszkodzenia akumulatora z powodu nadmiernego roztadowania.

« W razie potrzeby do wyjecia akumulatora nalezy uzy¢ odpo-
wiedniego narzedzia. Podczas wyjmowania baterii nalezy
odtaczyc zasilanie. Najpierw odkrec¢ srube dolnej pokrywy,
a nastepnie otwoérz dolng pokrywe. Odtacz ztgcze baterii,
a nastepnie wyjmij baterie z komory baterii.

« Przed wyrzuceniem robota nalezy wyjac¢ z niego akumulator.
Akumulator nalezy zutylizowa¢ w bezpieczny sposob.

« Nie nalezy tadowac baterii nienadajgcych sie do ponownego
tadowania.

- To urzadzenie zawiera baterie, ktore moga by¢ wymieniane
wytacznie przez wykwalifikowane osoby.

1.3 Bezpieczenstwo lasera

« Laserowy czujnik odlegtosci produktu jest zgodny ze stan-
dardem produktow laserowych klasy 1normy IEC60825 i nie
wytwarza niebezpiecznego promieniowania laserowego.

« Maksymalna moc wyjsciowa lasera wynosi 10 mW.

« Ekspozycja w poblizu przystony radaru moze spowodowac
oparzenia oczu.

«Norma: IEC 60825-1:2014.
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PREZENTACJA URZADZENIA

2.1 Zawartosé zestawu
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Pilot zdalnego sterowania

HYGSE
- J

Robot sprzatajacy Stacja dokujaca Modut mopujacy
z funkcja tadowania i samooprozniania

q

Sciereczka do mopa Jednorazowy worek na kurz Szczotka do czyszczenia
AN : :
/S
Szczotka boczna Filtr HEPA Podrecznik uzytkownika Karta gwarancyjna
« Akcesoria zainstalowane na robocie « Akcesoria zainstalowane na podstawie tadujacej
Uchwyt worka na kurz
Szczotka gtéwna Pokrywa szczotki gtownej @
—— Jednorazowy
worek na kurz

\/bx
\ *1sztuka jednorazowego worka na kurz jest przymo-
/ cowana do podstawy. Worek na kurz jest produktem

L jednorazowego uzytku i nie moze by¢ ponownie
Kosz na smieci2 w1 Szczotka boczna uzyty. Nalezy go regularnie wymieniac.

Przypomnienie:
« Szkice produktu, akcesoriow, interfejsu uzytkownika itp. zamieszczone
w podreczniku maja jedynie charakter pogladowy.
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2.2 Zawartosé zestawu

« Przyciski
Q) Przycisk zasilania l/_J\ Przycisk Home
Nacis$nij, aby rozpocza¢ automatyczne sprzatanie/ Nacisnij go i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby rozpocza¢ sprza-
wstrzymac sprzatanie. Nacisnij i przytrzymaj tanie lokalne. W tym trybie robot bedzie czyscit obszar o po-
przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ lub wytaczy¢ robota. wierzchni czterech metrow kwadratowych wokot punktu startu.

Przypomnienie: Gdy robot sie porusza, mozna nacisna¢ dowolny przycisk, aby go zatrzymac.

« Odkurzacz

Czujnik podczerwieni

Radar laserowy

Czujnik podczerwieni Czujnik scienny

Przycisk Home
/lampka kontrolna

Czujnik podczerwieni

Przycisk zasilania
/lampka kontrolna

Zderzak

Modut mopujacy

Pokrywa szczotki gtownej

Szczotka gtowna

Koto boczne

Kétko boczne

LT CLy
e B

Szczotka boczna

Kotko

Czujnik klifu/uskoku
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Wytaczenie

*Jesli przyciski nie reaguja lub nie
mozna wytgczy¢ robota, nacisnij
i przytrzymaj przez 1 sekunde, aby
wymusic wytaczenie.

Styki tadowania

L S Czujnik scienny ToF
Klamra zwalniajaca kosz na $mieci

« Stacja dokujaca z funkcja samooczyszczania

Gorna pokrywa
*0tworz gérng pokrywe by wtozyé/wyjac worek na kurz.

Stacja samooczyszczania

Wskaznik zasilania
2—— Wskaznik baterii

Czujniki podczerwieni

Styki tadowania
i stycznik samooprozniania

=

=

= q

§ Port samooprozniania
*Kurz w robocie jest zasysany

i zbierany do worka na kurz.

« Opis podstawowych lampek kontrolnych

Nr. Wskaznik zasilania PO(v:l]ER Wskaznik baterii BA%RY

1 Nie $wieci Stacja wytaczona Nie $wieci Robot nie jest tadowany w bazie

2 Staty biaty Stacja w trybie gotowosci Staty biaty Akumulator w petni natadowany

3 Pulsujacy biaty / Pulsujacy biaty +adowanie (poziom natadowania akumulatora v>80%)
4 | Migajacy pomaranczowy Usterka lub btad systemu (od;’ruc_haj lfomunikaty Migajacy pomaranczowy /

gtosowe lub sprawdz aplikacje)

5 [Pulsujacy pomaranczowy / Pulsujgcy pomaranczowy| tadowanie (poziom natadowania akumulatora <80%)
6 Nie $wieci Bezczynno$¢ przez ponad 60 sekund Nie $wieci Bezczynno$¢ przez ponad 60 sekund

Przypomnienie:

Worek na kurz jest materiatem eksploatacyjnym i nalezy go zakupi¢ w oficjalnych kanatach dystrybucji.

« Opis lampek kontrolnych robota

Nr. Status robota Wskaznik zasilaniaU)i wskaznik Homeo
1 radowanie Pulsujacy biaty (poziom natadowania akumulatora >=30%) Pulsujacy pomaranczowy
(poziom natadowania akumulatora <30%) Staty biaty (akumulator w petni natadowany)
2 Czyszczenie / Tryb gotowosci / Potgczenie Wi-Fi Staty biaty
3 Powrot do bazy Pulsujacy biaty
4 Btad lub usterka Migajacy pomaranczowy
5 Wi-Fi nie jest podtaczone Pulsujacy pomaranczowy
6 Konfiguracja/aktualizacja sieci Migajacy niebieski

HY G:S L= |



« Pilot zdalnego sterowania

(0) —— Powr6t do bazy
/:A%— Do przodu
- \ _|— Start/Pauza
/ Y
Wlewo H-< ‘\/ DM— W prawo
\\\\\771 //'
T L~ Wyciszenie
Czyszczenie punktowe (@) (&) ( ’I/ y
y p _‘\@//J \\@/Q
Sita ssania - _6; % ;;K; Samooczyszczanie
B T~ Sitassania+
N
\Mf‘x/ —— Maksymalne ssanie
HYGSE
INSTALACJA | OBSLUGA

3.1Instalacja

1. Zdejmij ogranicznik zderzaka
« Umiesc¢ robot na ptaskiej podtodze i zdejmij zatyczki z obu koncéw
przedniego zderzaka.

2. Instalacja stacji dokujacej

« Umiesc¢ stacje przy $cianie na ptaskiej podtodze, wtoz wtyczke
zasilania do gniazda spetniajgcego wymagania norm krajowych,
a nastepnie wtacz zasilanie.

« Upewnij sie, ze w promieniu 1,2 metra z przodu i 0,5 metra z bokow
nie ma zadnych przeszkaod.

3. Ladowanie robota

« Nacisnij i przytrzymaj przycisk b przez 3 sekundy, aby wtgczy¢
robota, a nastepnie nacisnij przycisk G, aby robot automatycznie
podtaczyt sie do portow tadowania.

« Przed rozpoczeciem tadowania nalezy upewnic sie, ze styczniki
portow tadowania s suche. Przed rozpoczeciem pracy nalezy
w petni natadowac robota.

« Przed czyszczeniem nalezy podniesc kable, lekkie i delikatne
przedmioty znajdujace sie na podtodze, aby unikna¢ uszkodzen
spowodowanych zaplataniem, przeciggnieciem i kolizjg podczas
czyszczenia.

« Zaleca sie rozpoczecie czyszczenia od bazy, aby zapamietac jej
lokalizacje podczas budowania mapy i skutecznie znalez¢ baze po
powrocie do niej.

« Gdy bateria roztaduje sie podczas czyszczenia, robot automa-
tycznie powroci do bazy w celu natadowania i bedzie kontynuowat
czyszczenie od punktu przerwania po przywroceniu 80% poziomu
natadowania baterii.

« Mozna tez recznie ustawi¢ robot w bazie w celu natadowania.

« W razie problemow z tadowaniem, sprébuj wyczyscic¢ styki portu
tadowania suchg szmatka.

Przyciski pilota zdalnego sterowania

« Naci$nij przycisk DIl, aby wstrzyma¢ czyszczenie; nacisnij
ponownie, aby je wznowic.
« Nacisnij przycisk A < > aby dostosowac kierunek robota.

« Podczas czyszczenia nacisnij przycisk@ aby powrocic¢ do
bazy tadujace;j.

« Nacisnij przyciskaby uruchomic¢ tryb czyszczenia punkto-
wego, w ktorym robot wyczysci obszar o powierzchni czterech
metrow kwadratowych wokot punktu startu.

« Po nacisnieciu baza odsysa kurz zrobota i zbiera go w jed-
norazowym worku na kurz. (dostepne tylko wtedy, gdy robot
jest tadowany w bazie)

« Naci$nij przycisk (=_% _+) aby dostosowa¢ poziom mocy ssa-
nia.

« Nacisnij przyciskaby ustawi¢ maksymalny poziom mocy
ssania robota.

Uwaga:

« Przed uzyciem nalezy zainstalowa¢ w pilocie dwie baterie
AAA, upewniajac sie, ze ich dodatnie i ujemne konce sag zgod-
ne z oznaczeniami w komorze baterii.

- Gdy robot nie jest podtaczony do sieci Wi-Fi, nadal mozna go
obstugiwac za pomoca pilota zdalnego sterowania.

- Gdy robot znajduje sie w stacji tadujacej, cofnie sie na nie-
wielka odlegtos¢ po nacisnieciu dowolnego przycisku kierun-
kowego na pilocie zdalnego sterowania. Nastepnie mozna go
normalnie obstugiwac.

- Jedli pilot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy wyjac
zniego baterie.

« Nie wolno mieszac¢ réznych typow baterii lub baterii nowych
i uzywanych.

« Wyczerpane baterie nalezy wyjac¢ z urzadzenia i bezpiecznie
zutylizowac.




INSTALACJA | POLACZENIE APLIKACJI

1. Przygotowanie

obstugiwana.

1: Upewnij sie, ze Twoja
sie¢ Wi-Fi dziata w pasmie
2,4 GHz. Sie¢ 5 GHz nie jest

2: Upewnij sig, ze telefon
jest potaczony z Twoja
siecig Wi-Fi 2,4 GHzi
wtaczony jest dostep do

Bluetooth.
( 09:41 1 4G B ( 09:41
< settings WLAN Edit Settings
€ wrvinonoce
WA W 'Q
8 oo D
a=0
a®C
A\ J A\

dodac¢ robota, ktory

stronie gtéwne;j.

2. Konfiguracja sieci/parowanie
1: Kliknij [ Dodaj urzadzenie]lub [+], aby

automatycznie pojawi

sie na stronie dodawania urzadzenia lub na

r

A

< Add Device =

for narby devices. Make sure your dovice

Discovering devices...

° &

3: Zeskanuj kod OR lub wy-
szukaj i pobierz aplikacje
Smart Life w Apple Store
lub Google Play.

2: Wprowadz Twoje hasto. 2: Dodano pomyslinie! Kliknij [ Gotowe]
Teraz mozna obstugiwac robota
za pomoca aplikaciji.

Jesli telefon potaczyt sie

juz z siecig Wi-Fi, hasto
Nazwa Wi-Fi zostanie
wprowadzona automa-
tycznie.

(" ova1v -

Enter Wi-Fi Information
Choose Wi-Fiand enter passwe

= My Wi-Fi

o

Add Device

All Devices

. T20-vdevo

Wskazowki:

1. Ze wzgledu na aktualizacje aplikacji strony te moga sie nieznacznie rozni¢. Podczas korzystania z aplikacji nalezy postepo-
wac zgodnie z aktualnymi instrukcjami w aplikacji.

2. Jesli robot nie moze zostac znaleziony lub kilkakrotnie przekroczyt limit czasu, przed ponowna proba nalezy wykonac¢
nastepujace czynnosci. Upewnij sie, ze w telefonie nie wytgczono funkcji Urzadzenia w poblizu, a router nie jest w trybie
ograniczonego dostepu. Zresetuj Wi-Fi w robocie: Naci$nij i przytrzymaj b+ /u\przez 3 sekundy, gdy robot jest wtaczony.
Nastepnie wyczys¢ pamiec¢ podreczna aplikacji: Ja - Ustawienia - Wyczy$¢ pamie¢ podreczna.

3. Aplikacja nie jest obecnie kompatybilna z tabletami z systemem Android i iPadami.

\ 4. Aby prawidtowo korzystac z aplikacji, wtacz podstawowe ustugi Google, jesli uzywasz telefonu z systemem Android.

Przypomnienie:

« Ze wzgledu na regularne uaktualnianie i aktualizowanie aplikacji, rzeczywiste dziatanie
moze nieznacznie rozni¢ sie od powyzszego opisu. Nalezy postepowac zgodnie z instruk-

cjami zawartymi w akt

« Jesli chcesz potaczy¢ sie z Alexa, kliknij ,Alexa” i postepuj zgodnie z instrukcjami.

ualnej aplikacji.

3. Wiaczanie/wytaczanie/pauza

«Podczas w+aczania biate $wiatto bedzie miga¢ przez kilka sekund. Nastepnie biate $wiatto

zaswieci sie, co oznacza ze robot jest w trybie gotowosci.
« Nacisnij przymsk Oaby rozpoczac automatyczne sprzatanie.
« Nacisnij i przytrzymaj przymsk U przez 3 Sekundy, aby rozpoczac sprzatanie punktowe.
« Gdy urzadzenie jest wstrzymane, naC|sn|J i przytrzymaj przymskU przez 3 sekundy, aby ja
wytaczy¢. Biate Swiatto bedzie szybko migac¢ przez kilka sekund przed wytaczeniem.
« Robot przejdzie w tryb uspienia, jesli zatrzyma sie na 5 minut. Naci$nij dowolny przycisk lub

uzyj pilota zdalnego sterowania, aby go wybudzic.

!
' i ®. &
! |
V Alea 1 Google SmartThings
______ 4 Assistant

AN J

Przypomnienie: Robota nie mozna wytaczyc¢ ani przetaczy¢ w tryb gotowosci podczas tadowania.

&: Nacisnij i przytrzymaj przycisk(')
przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ robo-
ta, lub podtacz go do stacji dokuja-
cej. Upewnij sig, ze telefon i robot
znajduja sie w odlegtosci nie wiek-
szej, niz 3 metry.
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4. Yadowanie automatyczne/reczne
« Po roztadowaniu baterii lub zakonczeniu czyszczenia robot automatycznie powréci do stacji dokujace;j.
« Nacisnij przycisk l/_J\gdy robot jest wstrzymany, powréci do bazy w celu natadowania.

5. Dolej wody lub wyczysé mop podczas czyszczenia
« Dola¢ wody do zbiornika lub wyczysci¢ mop podczas sprzatania, nalezy najpierw nacisna¢ dowolny przycisk, aby wstrzymac
dziatanie robota. Nastepnie mozna ponownie nacisna¢ 0] przycisk, aby wznowi¢ czyszczenie.

6. Stan btedu
- Gdy robot ulegnie awarii, pojawi sie komunikat gtosowy, a kontrolka bedzie miga¢ na pomaranczowo. Rozwigzania mozna zna-
lez¢ w rozdziale Usuwanie Usterek.

CODZIENNA KONSERWACJA

1. Wymiana jednorazowego worka na kurz -
Gdy kanat odsysania kurzu jest zablokowany lub worek na kurz jest petny, wskaznik zasilania power na podstawie zacznie migac
na pomaranczowo, a robot wyemituje komunikat gtosowy.

2. Wyczysé kanat odsysania kurzu

Jesli wskaznik zasilania (y wce) na podstawie nadal miga po wy-
mianie worka na kurz, nalezy odtaczy¢ zasilanie, obrocic stacje
dokujaca do gory dnem i wzrokowo sprawdzi¢, czy kanat nie jest
zablokowany przez ciata obce. Jesli jest zablokowany, zgodnie

z rysunkiem obok, uzyj srubokreta, aby zdja¢ przezroczysta pokry-
we kanatu i usun blokade.

Przezroczysta pokrywa kanatu
przeciwpytowego

Uwaga: Nie potrzasaj, nie uderzaj urzadzeniem i nie uzywaj in-
nych gwattownych ruchéw aby odblokowac kanat.

3. Wyczysé okienka sygnatu podczerwieni, styki tadowania
i stycznik samooproézniania

Delikatnie przetrze¢ czysta, miekka i sucha $ciereczka.

Zaleca sige czyszczenie raz w miesigcu.

Okna sygnatu podczerwieni

Styki tadowania i stycznik
samooprozniania

4. Wyczysé wentylator

Filtr wentylatora znajduje sige pod workiem na kurz.

W przypadku nagromadzenia sie kurzu mozna go przetrze¢
miekka i suchg szmatka.

Filtr wentylatora
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5. Wyczysé wentylator

Szczotka gtéwna jest materiatem eksploatacyjnym i powinna by¢ czyszczona co najmniej raz w tygodniu. Zaleca sie jej wymiane
co 6-12 miesiecy, aby zapewni¢ optymalng wydajnosc¢.

1. 0dwré¢ robota, nacisnij klamre na pokrywie szczotki gtéwnej i najpierw zdejmij pokrywe.
Uwaga: Podczas umieszczania robota do géry nogami nalezy chroni¢ gérny lidar przed uszkodzeniem.

2. Uzyj ostrza szczotki czyszczacej do obciecia wtosow zaplatanych na szczotce gtownej.

3. Zatdz szczotke gtowna i jej pokrywe, a nastepnie nacisnij,
aby je zamocowac.

6. Wyczysé szczotke boczng

Za pomoca srubokreta wykre¢ sruby na szczotce bocznej, a nastepnie zdejmij szczotke boczng. Zamontuj szczotke boczng
ponownie po wyczyszczeniu lub zainstaluj nowa.

Przypomnienie: Szczotka boczna jest elementem eksploatacyjnym. Zaleca sie jej wymiane co 3-6 miesiecy.

7. Czyszczenie czujnikow
Zaleca sig przecieranie kazdego czujnika czysta, miekka i sucha sciereczka raz w tygodniu, aby zapewni¢ optymalna wydajnosc.

Czujnik scienny ToF.

Styki tadowania i indukcja
zbierania pytu

Styki tadowania

Czujnik klifu
*Styki tadowania

Czujnik klifu

Okna sygnatu
podczerwieni




8. Pielegnacja baterii 6. Otworz pokrywe zbiornika wody i napetnij go odpowiednia

«» Robot posiada wbudowany, wysokowydajny, wymienny aku- iloscig wody. Nigdy nie dodawaj do zbiornika zadnych srod-
mulator litowo-jonowy. Aby utrzymac¢ wydajnos$¢ akumulato- kow czyszczacych ani dezynfekujacych, aby uniknac korozji
ra, nalezy tadowac go w stacji dokujace;j. znajdujacej sie w nim elektroniki.

« Jesli urzadzenie nie jest uzywane przez dtuzszy czas, nalezy 7. 0dwroc¢ kosz na smieci 2 w 1i wyjmij mop w celu wymiany.
je wytaczy¢ na czas przechowywania i tadowac co najmniej

raz w miesiacu, aby uniknac¢ uszkodzenia akumulatora z po- Przypomnienie:

wodu nadmiernego roztadowania. « Stan mopa wptywa na efekt mopowania; nalezy utrzymywac
« Nigdy nie taduj robota w temperaturach ponizej zera. Ze mopa w czystosci.

wzgledu na charakterystyke baterii litowych, tadowanie poni- - Przed montazem nalezy zawsze zdjg¢ mop, aby go wyczysci¢

zej zera spowoduje nieodwracalne uszkodzenie baterii. i wysuszy¢. Zaleca sie czyszczenie mopa oddzielnie od zbior-

nika na wode, w przeciwnym razie brudna woda zabrudzi filtr.

9. Czyszczenie kosza na $mieci2 w1 - Mop jest materiatem eksploatacyjnym:; zaleca sig jego wy-
1. Nacis$nij i przytrzymaj klamre zwalniajgca podczas wycigga- miane raz na 3-6 tygodni.

nia.
2. Nacisnij klamre kosza na $mieci, aby go otworzy¢.
3. Wyjmij filtr.

4. Uzyj szczotki do czyszczenia, aby wyczyscic filtr i usungé

zanieczyszczenia.

*Filtr HEPA jest elementem eksploatacyjnym. Zaleca sie jego
wymiane co 3-6 tygodni. Zamienniki nalezy kupowac u auto-
ryzowanych sprzedawcow.

5. Wyczys¢ kosz na $mieci.

/ Pojemnik na kurz

Pokrywa zbiornika wody
i otwor do napetniania

Klamra pojemnika na kurz

Klamra kosza2 w 1

Pokrywa filtra

(7
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ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Kontrolka zasilania miga na pomaranczowo, gdy robot nie dziata prawidtowo. W przypadku wystapienia usterki zosta-
nie rowniez odtworzony komunikat gtosowy. Nalezy zapozna¢ sie z ponizszg instrukcja. Ponadto, jesli baza napotka
problemy, nalezy zapozna¢ sie z komunikatami gtosowymi robota w momencie, gdy uruchomit on juz baze. Wigcej
informacji mozna znalez¢ w sekcji FAQ w aplikacji.

Podstawowe parametry
Podstawowe parametry Stacja dokujaca
Model | HYGSE movo Model | T20-01
Wymiary | 350x350xI00 mm Wymiary | 258 X 210X 355mm+
Napiecie weJ.S'ciowe 19V12A Napiecie wejsciowe EU/UK: 220 V-230 V - 50/60 Hz US/
Moc znamionowa | 36 W JP:100 V-120 V - 50/60 Hz

Napigcie robocze | 14,4V

Pojemnos$¢ akumulatora | 3200 mAh (akumulator litowo-jonowy)
Potaczenia bezprzewodowe | Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2,4 GHz
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